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PROPOSITION DE STAGE EN COURS D’ETUDES 

Référence : DTIS -2024-55  
(à rappeler dans toute correspondance) Lieu : Toulouse 

Département/Dir./Serv. : DTIS/COVNI Tél. : 05-62-25-26-36 

Responsable(s) du stage : Marc Boyer      Email. : Marc.Boyer@onera.fr 

DESCRIPTION DU STAGE 

Thématique(s) : ISL / RA 

Type de stage :  Fin d’études bac+5  Master 2  Bac+2 à bac+4 

Intitulé : Communications réseau dans les équipe de robots et drones à mission 

Sujet : Déployer un ensemble d’opérateurs, robots terrestres et/ou drones sur une zone afin qu’ils 
accomplissent une mission de manière coopérative est une technique utilisée ou envisagée pour de 
nombreuses applications (industrielles, agricoles, logistiques, humanitaires ou militaires). Dans ces 
situations, une planification de la mission est effectuée avant le déploiement, mais un certain degré 
d’autonomie est nécessaire pour s’adapter sur site. Une coordination de la flotte est donc indispensable 
pour assurer le succès de ce type de missions distribuées. Cependant, cette coordination s'appuie 
fortement sur des communications. Lorsqu’elle ne peut pas s’appuyer sur une infrastructure existante 
(réseau 4G/5G , bornes Wifi, etc.) il faut mettre en place entre les agents des mécanismes protocolaires de 
communication et de routage. Ces derniers permettant un échange d'information efficace au sein d'une 
telle flotte, qui ne peut pas se faire sans considérer les aspects de mobilité.  
Il existe de nombreux algorithmes de routage, conçus pour différents contextes. Le réseau Internet utilise 
des algorithmes basés sur l’hypothèse que les nœuds réseaux sont immobiles et les communications 
stables. Des routages ont été conçus pour des systèmes où un ensemble d’agents immobiles mais aux 
communication instables est déployé sur une zone. Dans le contexte de l’assistance à la conduite, on a 
étudié les systèmes où un véhicule (automobile, camion) échange des informations avec les véhicules de 
son environnement et une infrastructure terrestre (feux, caméras, etc.). Ces systèmes ont des points 
communs avec les agents à mission, mais aussi des différences qui les rendent peu efficaces. En 
particulier, ces solutions ne font pas usage des informations de planification, et doivent re-découvrir sur site 
des informations déjà prévues. De plus, dans un système coopératif, un agent peut se déplacer afin de 
favoriser la communication entre deux autres. 
Dans ce contexte, les objectifs du stage sont dans un premier temps de sélectionner un environnement de 
simulation de réseau de communication mobile sans-fils capable de simuler différents algorithmes de 
routage (OLSR, Batman, DSDV, ...). Dans un second temps, il faudra modifier les modèles de 
déplacement afin qu’ils correspondent à ceux associés aux algorithmes de planification de mission. On 
pourra alors évaluer leurs forces et faiblesses et proposer des adaptation et/ou évolutions. 
Est-il possible d'envisager un travail en binôme ? Oui 

Méthodes à mettre en oeuvre : 
 Recherche théorique  Travail de synthèse 

 Recherche appliquée  Travail de documentation 

 Recherche expérimentale  Participation à une réalisation 

Possibilité de prolongation en thèse : Oui 

Durée du stage :  Minimum : 4 mois Maximum : 8 mois 

Période souhaitée :       
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PROFIL DU STAGIAIRE 
Connaissances et niveau requis : 

      

Ecoles ou établissements souhaités : 
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